Rozdelen vozoviy

Pocet a Sirka zaté Zovacich pruha.
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Lze-li celkové a lokalni uginky vypogitat oddélené, uréi se celkove ucinky: e E Ele|o
4
(a) nahrazenim druhé a tfeti dvojnépravy druhou dvojnapravou o napravovych silach: n §§

(200 aqz + 100 aqs) [kN],  nebo
(b) pro rozpéti vétsi nez 10 m Ize nahradit dvojnapravu v kazdém pruhu soustfedénym zatizenim do

jediné napravy, jejiz napravova sila se rovna souctu sil obou naprav.

) Rovnomémné zatizeni v zatézovacim pruhu 1je 0,45 x 9,0 KN/m? + 4 kKN/m>.

Skupina 1 — véechny pozemni komunikace s vyjimkou komunikaci uvedenych ve skupiné 2,

dem. obsluzné mistni komunikace a tcelové komunikace.
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Skupina 2 - sinice lll. ffidy predem stanoveng prisludnym u
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Ppolizitizvidéiniéh vozidel v zatéZovacich pruzich
- Zvlastni vozidla pro silnice I. a ll. tfidy
Celkova tiha 1 800 kN
Oznaceni 1800/200
= kN
Néapravy n=9x200kN,
e=150m

Umisténi zatizenf

Zvlastni vozidlo se pohybuje v ideaini stopé v prostoru vSeech zatézovacich pruhd podle
¢l. A.3 (2), pfitemz se uvazuje mozna odchylka od této polohy +0,50 m.

Kombinace zatizeni Po celé délce mostu musi byt vylou¢ena veskera ostatni doprava.
Normaini
Rychlost
(< 70 km/hod)
Dynamicky -
soucinitel Ang, =1,25
Poznamka Jedna se o jediné vozidlo na mosté.




2Zvlastni vozidia pro dalnice, rychlostni

i silnice a vybrané trasy uréené pfislusnym

ifadem (Ministerstvo dopravy CR)

Celkova tiha 1 800 kN 3 000 kN
Oznaceni 1800/200 3000/240

n =9 x 200 kN, n=1x120+ 12 x 240 kN
Napravy

e=150m e=150m

Umisténi zatizeni

Zvlastni vozidlo se pohybuje v jednom jizdnim

pruhu (Cislo 1), v tomto pruhu se nesmi umistit
soucasné plsobici mode! zatizeni LM1 po celé
délce mostu. Rozdéleni vozovky na zatézovaci
pruhy se provede podle ¢l A.3 (2).

2Zviastni vozidlo Sifky do 4,5 m se pohybuje

v idedIni stopé& v prostoru v8ech zatézovacich
pruht podle &l. A.3 (2), pfitemz se uvaZuje mozna
odchylka od této polohy +0,50 m.

Kombinace zatizeni

Model zatizeni LM1 se uvazuje v pruhu

2 (a dalsich) hodnotami pro pruh 2 (a dal$i) bez
soustfedénych zatizeni od dvojnapravy, ;.
pouze charakteristickymi hodnotami pro
rovnomeémé zatizeni agqu, resp. G-

Po celé délce nosné konstrukce mostu musi byt
vylou€ena veskera ostatni doprava.

soubézny provoz pro vozidla nad 5t.

Normalni Nizka
Rychlost
(< 70 km/hod) (£ 5 km/hod)
Dynamlcky _ 1) _
SaLSHTaI Ano, p=1,25 Ano, ¢=1,05
Poznamika Pri pfejezdu zvlastniho vozidla nebude povolen Jedna se o jediné vozidio na mosté.

V" Pokud nenf stanoveno piesngji, viz také CSN 73 6222

Zvlastni vozidla ;;i'o silnice IIl. tfidy v paninich komunikacich skupiny 1

Celkova tiha 900 kN
Oznaceni 900/150

n =6 x 150 kN,
Néapravy e=150m

Umisténi zatizeni

Zviastni vozidlo se pohybuje v prostoru zatéZovacich pruhi podie €. A.3 (2).

Kombinace zatizeni

Po celé délce mostu musf byt vylouCena vedkera ostatni doprava.

Normélni
Rychlost (< 70 km/hod)
Dynamicky soucinitel Ano, ¢=1,25
Poznadmka Jedn4 se o jediné vozidlo na mosté&.

Pro pozemnl komunikace ve skupiné 2 (silnice lll. tfidy pfedem stanovené pfislusnym Ufadem, obsluzné

mistni komunikace a G€elové komunikace) se zatizeni zvlastnimi vozidly neuplatiuje.

Dynamicky soucinitel u zviastnich vozidel se nepouzije pfi navrhu masivni spodni stavby a pfi ndvrhu zaloZeni

mostu.

Pro zobi/Zeni vozovlky za operam:’:

Pudorysnan

ahradni plocha

Model zatizeni

Druh zatizeni

Nahradni plocha

LM1 Dvojméprava (TS) 3,0x50m
Vozidlo 900/150 3,0x80m
LM3 Vozidio 1800/200 30x140m

Vozidlo 3000/240

45x190m




CHODNIKY
A CYKLISTICKE
PRUHY
pouze svislé zatiZzeni
5.3.2¢4;
rovnoma&rné zatiZeni
kombina&n! hodnota
charakteristicka
hodnota ©
charakteristicka
hodnota

)
y

a

442
odstfedivé sil
a pfigné sily
charakteristicka
hodnota

vodorovné sily

4.4.1
brzdné J.)
a rozjezdové sily
charakteristicka
hodnota

Stanoveni sestav zatizeni dopravou (asté hodnoty viceslozkovych zatizeni)

CHODNIKY
Vi .
OZOVKA A CYKLISTICKE PRUHY
Typ zatizeni svislé sily
Odkaz 1 VEY 433 53.2(1)
ZatéZovaci systém LM1 LM2 rovnomémé zatizeni
(dvojnaprava (jednotiiva naprava)
a rovnomémeé zatizeni)
gria 1 !

Sestavy zatizeni grib ! ‘ e e
; s . 5 e e

g3 & tahodnota®

Pokud je (Kinek od zatizeni pouze jednoho chodniku nepliznivéj$i nez pfi zatizeni obou chodnlku ma uvazova“ '

zatizeni pouze na jednom chodniku. ' o ' * '

.)

Doporucené hodnoty souginitelti y pro mosty pozemnich komunikaci.

435
LM4
lidt)
charakteristicka
hodnota

VOZOVKA

4.34
LM3

hodnota

(zvi48tnl vozidla) | (zatiZenl davem

charakteristicka

svisié sily

433
L2
(jednotliva
néprava)
charakteristicka
hodnota

Stanovenl sestav zatiZzeni dopravou (charakteristické hodnoty viceslozkovych zatizeni)

432
LM1
(dvojnéprava
arovnomémé
hodnoty

zatiZeni)
viz pfiloha A*

charakteristické
&asté hodnoty

gria
grib
ar3 @
gr4
grs

Hlavni sloZka zatiZenl (ozna&end jako sloZka pfisluiejici k sestavé)
* Lze definovat v nérodn piloze ( pro vvedene pripddy).

¥ Lze definovat v ndrodni pifloze. Doporu&ena hodnota je 3 kN/m?.

Typ zatizeni

Odkaz

Zat&zovacl systém
? Viz 5.3.2.1(2). Pokud je G&inek od zatiZen! pouze jednoho chodniku nepfiznivaj§l nez pfi zatizen! obou chodnlkl, mé se uvaZovat zatiZen! pouze na jednom chodniku.

* Ple NA Cacts hoduoba LMA vostatuizh zadezpvacich prveich ,&. wiwo prohe (7).

% Tato sestava nemé4 prakticky vyznam, pokud se uvaZuje sestava gré.

Sestavy
zatizenl

'Y"’Ii" Zatizen{ Znacka o W Vs T
gria TS (dvojnapravy) 0,75 0,75 0
0,9 (LM 226Nt | UDL (rovnomemé zatizeni) | 040 | 040 0
’ 1 # o = .
cyklisty) Zah_zenzl)chodm + zatiZeni 0,40 0,40 0
cyklisty
0,;& |%atizenidopravou | gy (jednotiiva naprava) 0 0,75 0
1,0 gr2 (Vodorovné sily) 0 0 0
54 gr3 (Zatizeni chodci) 0 0,40 0
0((? gr4 (LM4 (Zatizeni davem lidi)) 0 L= 0
'[/ o gr5 (LM3 (ZvIastni vozidla)) 0 — 0
Fux
0/ L - Trvalé navrhove situace 0,6 0,2 0
4’/0 Zatizeni vétrem —Provadéni 08 R 0
10 R 1,0 3 -
3
0, |Zatizeni teplotou T 0,6 . 0,6 0,5
10 |Zatizeni snéhem Qsnx  (bEhem provadéni) 0,8 . -
40 |stavenistni zatizeni | Q. 1,0 : 1,0
" Doporugené hodnoty soutinitelll yo, y1 a w2 pro gria a grib jsou uvedeny pro zatiZeni silniéni dopravou,
ktera odpovida regulaénim souginitelim aqi, aq, car @ fa rovnym 1. Ty, kleré se vztahuji k UDL {rovnomérné
zatiZeni), odpovidaji béznym scénafim dopravy, ve klerych se muze zfidkakdy vyskytnout kumulace
nakladnich vozidel. Jiné hodnoty Ize predpokladat pro jiné tiidy komunikaci nebo ofekavanou dopravu, které
se vztahuji k vyb&ru odpovidajicich souéinitelll . Napf. hodnota y» jina nez nula se mize predpokladat pouze
pro rovnomémeé zatizeni (UDL) modelu zatiZzeni 1(LM1) pro mosty prevadgjici siinou nepfetrzitou dopravu.
2 Kombina&ni hodnota zatizeni od chodctl a cykiistd je redukovana hodnota. Soucinitele yo a y1 odpovidaji
této hodnoté.
¥ Doporugenou hodnotu yy pro zatiZeni teplotou Ize ve vét3iné pfipadd sniZit aZ na nulu pro mezni stavy
(nosnosti EQU, STR a GEO. Viz také Eurokédy pro navrhovanl.
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3 y S— Obr. 5.3: Rozndden{ v podélném 5 -
,4 45 \\ // \\ sméru a/ pro vypolet v’nex Q
/ \/ \ b/ pro vypoZet R
A N e .
Pohyblivé zatfZent na vo-
by L U/ zovce, pdsobfel kolovymi tlaky,
b ) se roznéd¥f z dosedac{ plochy
= roznéSec{ wvratvou soumirné na

vEechny streny nejvy3e pod dhlem
Obr. 5.2: Stanoveni spolupdsobicich 3{Fek 45° ke 8vislé, prifemf plsobis-
t& vn&jdtho zatfZenf musf byt
| nad t&2i3t¥m rozndseci plochy.
4 *LJ /r/// \\\T ’ Presahujf{~1i se rozndSect plo-
chy dvou nebo vice stejnych
' \\\ . bfemen, predpoklddéd se rovno-
_______,// \3" N, mérné zatiZen{ 0o ploSe omezené
ba wmé jE{m obrysem spodnich zdkla-
den rozndSecfch Jehland, T&Z{5-

bB LAL t& spolupisobief plochy nemust
— leZet v mist® plisobistd wvn¥js{

Obr. 5.4: Presah zatfZen{ s{ly /obr, 5.2/,

t— —

tiden” X, Y[ Z se predchize)ici” postvp

Ojﬂé/éuje Ix => omxy  Myz pro V‘aszwdlz\/'lzf'zaéfz%w’,\’

.

A,r

Zet{fen{ rownom¥rné nebo zatfifen{ po 3{fce tdsteln¥ rovaom®rné se neroznddf,
pPi%fté se pousze ¥4st ne spolupdsobeni,
V podélném sméru se kolové sat{ienf rozndS{ maximélnd pod dhlem 45° ke svis-

16, pokftéme-1i viak podporovy tlsk u koncové podpory, stavi se krajnf kolo af za
osu ulofen{ na konec desky, tJ. rosndBenf je nulové /fobr. 5.3/.

~

Pogn,.: Polft4-11 se plesn¥, nesm{ se uvafovat spoluplisobici 3f{fka, ale pouze B{f-
ka roznéddec{!
Velikost prorné%nahozantleni d%lend soulinem rosnééoci délky e spolupidsodice
81¥xy, je rovna satffenf na 1 m délky deskového pruhu o 8ifce 1 m,
Pfeaehudi-li se pfi zatifenf dvime rdznfmi sat{fenfmi A, B jejich spolupdso-

bief Bifky, vypo¥tou se pro kaidou 3{fku ohybové momenty, pfipadajfci na 3{fku
1 m,.Z nich se uré{ vysledné ohybové momenty podle vezorcd /schema na obr. 5.4/

~
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Map= MatM, 2b, ~ ¢ ’ MB/A= Me* M, 2bg -c ’

V&t3{ 2.nich je rozhodujfct pro vypolet momentd pro dinenzovénirJvnnﬁqB.
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